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	智能机电技术专业核心课程标准
	专业名称：
	智能机电技术
	专业代码：
	460302
	学　　制：
	三年制高职
	适用年级：
	2024级
	制订时间：
	2023年12月
	（一）课程实施

	序号
	实训室（基地）
	名称
	基本配置要求
	功能说明
	1
	工业机器人多功能实训工作站
	工业机器人机械臂实训平台4套
	电脑50台（能运行RobotStudio）。
	培养学生工业机器人应用编程的能力；
	培养学生工业机器人应用系统的调试、维护能力；
	培养学生工业机器人编程应用整体设计能力。
	2
	校外实训基地
	数量3～5个，能满足工业机器人应用与编程课程的教学。
	3
	仿真实训平台
	具备工业机器人外围应用电路的搭建、工业机器人软、硬件应用技术的运用等电路、程序仿真功能的实训软件1套
	4
	自动生产实训室
	自动化生产线6套、电气维修设备20套

